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Ważne informacje
Dziękujemy za korzystanie z naszych zabawek. Aby lepiej zrozumieć ten produkt, prosimy o
przeczytanie poniższej instrukcji przed pierwszym użyciem.
Ten produkt jest odpowiedni dla dzieci od 6 roku życia. Po złożeniu i naładowaniu przez osobę
dorosłą, mogą się nim bawić dzieci.
Używaj tego produktu pod nadzorem osoby dorosłej. Nie rozkładaj ani nie modyfikuj produktu —
jakiekolwiek zmiany mogą spowodować nieprawidłowe działanie lub stanowić zagrożenie.

Zasilanie — środki ostrożności
1. Robo-pies: akumulator litowy 3,7V (ładowalny). Pilot: 2× 1,5V "AA" (nie w zestawie). Zegarek:
2× 1,5V "AAA".
2. Baterie wkładaj zgodnie z polaryzacją zaznaczoną w komorze.
3. Baterie nieładowalne nie mogą być ładowane.
4. Akumulatory należy ładować pod nadzorem dorosłych.
5. Przed ładowaniem wyjmij akumulator z zabawki.
6. Nie mieszaj różnych typów baterii ani nowych ze starymi.
7. Używaj oryginalnego akumulatora i kabla USB z zestawu.
8. Wyjmij rozładowane baterie z zabawki. Przy dłuższym nieużywaniu wyjmij akumulator.
9. Nie zwieraj biegunów zasilania.
10. Śrubokrętem otwórz pokrywę baterii pilota, włóż baterie zgodnie z polaryzacją. Śrubokrętem
otwórz pokrywę baterii pod spodem robopsa i podłącz kabel baterii do kabla zasilającego.
11. Naprawa i konserwacja: Regularnie sprawdzaj kable, wtyczki i pokrywy pod kątem uszkodzeń.
W razie usterki zaprzestań używania do czasu naprawy.

Pierwsze uruchomienie Robopsa (2.4GHz)
1. Włóż baterie do pilota, krótko naciśnij ON/OFF — dioda zacznie migać. Włącz robopsa. Jeśli
połączenie będzie udane, dioda pilota zgaśnie, a dioda robopsa pozostanie zapalona. Jeśli
połączenie się nie powiedzie, powtórz procedurę.
2. Każdy pilot może być sparowany tylko z jednym robopsem. Przy udanym połączeniu psy nie
zakłócają się nawzajem.
3. Pilot przejdzie w tryb uśpienia po 45 sekundach bezczynności.
4. Aby sparować nowego pilota lub robopsa, przytrzymaj ON/OFF przez 2 sekundy i wyłącz
robopsa przed ponownym parowaniem.



Ładowanie Robopsa
1. Nowa bateria 3,7V wymaga pełnego naładowania przed pierwszym użyciem. Zasięg pilota: ok.
15 m.
2. Podłącz wtyczkę kabla baterii do stacji ładującej, a następnie ładowarkę do gniazdka. Nie
używaj szybkich ładowarek, aby nie uszkodzić kabla USB.
3. Pełne naładowanie trwa ok. 90 minut. Czerwone światło = ładowanie; zgaśnięcie = naładowane.
Nie przeładowuj baterii.
4. Regularnie sprawdzaj stan przewodów i baterii. W przypadku uszkodzenia natychmiast
zaprzestań używania.
5. Pełne naładowanie pozwala na ok. 25 minut zabawy.

Opis przycisków na pilocie



Przycisk Funkcja

POKAZ JEDNYM PRZYCISKIEM Krótkie naciśnięcie "Auto Demo" — automatyczny pokaz
wszystkich funkcji przez 30 s. Naciśnięcie dowolnego przycisku
zatrzymuje pokaz.

PRZEDNIE KOŁO — UNOSZENIE/GÓRA Naciśnij, aby unieść przednie koła do przodu — robopies
pochyla się.

TYLNE KOŁO — UNOSZENIE/GÓRA Naciśnij, aby unieść tylne koła do przodu.

OBA KOŁA — UNOSZENIE/GÓRA Unosi jednocześnie koła przednie i tylne.

OBA KOŁA — OPUSZCZANIE/DÓŁ Opuszcza jednocześnie koła przednie i tylne.

RUCH DO PRZODU / DO TYŁU Joystick przód/tył — pies porusza się do przodu lub do tyłu.

OBRÓT W LEWO / W PRAWO Joystick lewo/prawo — pies obraca się.

ŚWIATŁO Naciśnij, aby włączyć/wyłączyć światła.

MUZYKA Naciśnij, aby przełączać między 3 melodiami. 4. naciśnięcie =
wyłączenie dźwięku.

WŁĄCZNIK/WYŁĄCZNIK Krótkie naciśnięcie = włączenie. Długie naciśnięcie (2 s) =
wyłączenie.

PILOT Wymaga 2× 1,5V AA (nie w zestawie).

Instalacja baterii
1. Pilot: (1) Otwórz pokrywę baterii i włóż 1,5V "AA" baterie zgodnie z polaryzacją. (2) Zamknij
pokrywę i dokręć śruby.
2. Robopies: (1) Otwórz pokrywę baterii pod spodem, podłącz akumulator do gniazda i włóż do
komory. (2) Zamknij pokrywę i dokręć śruby.

Sterowanie Robopsem
Obsługuj joystick "do przodu/do tyłu" — robopies porusza się do przodu lub do tyłu.
Naciśnij przycisk "Koła przednie i tylne w górę i w dół do przodu" — pies jedzie do przodu. Naciśnij
"do tyłu" — pies jedzie do tyłu.



Naciśnij przycisk "Muzyka" — robopies włącza efekty dźwiękowe. Kolejne naciśnięcia przełączają
między 3 melodiami. 4. naciśnięcie = wyłączenie wszystkich dźwięków.
Obsługuj joystick lewo/prawo — robopies obraca się w lewo lub w prawo.
Naciśnij "Przednie koło w górę/dół do przodu" lub "do tyłu" — przednie koło obraca się.
Naciśnij przycisk "Światło", aby włączyć światła. Kolejne naciśnięcie wyłącza światła.
Naciśnij przycisk "Auto Demo" — automatyczny pokaz wszystkich funkcji przez 30 sekund.
Naciśnięcie dowolnego przycisku zatrzymuje pokaz.



Problemy i rozwiązania

Objaw usterki Przyczyna Rozwiązanie

Robopies nie reaguje. 1. Brak połączenia pilota lub
wyłączony robopies. 2. Nieprawidłowe
włożenie baterii. 3. Akumulator
rozładowany.

1. Włącz robopsa i ponownie połącz
pilota. 2. Włóż baterie zgodnie z
biegunowością. 3. Naładuj
akumulator.

Krótki zasięg / brak
kontroli.

1. Słabe baterie w pilocie. 2.
Zakłócenia sygnału w okolicy.

1. Wymień lub naładuj baterie. 2.
Zbliż się i unikaj źródeł zakłóceń.

Aktywowana ochrona. Ruch robopsa zablokowany przez
zewnętrzną siłę lub zwarcie baterii.

Wyłącz zasilanie, wyjmij i ponownie
włóż baterię, następnie włącz.

Wskazówki dla użytkowników
1. W domu uważaj, aby nie uszkodzić mebli lub szyb.
2. Na zewnątrz baw się w bezpiecznych miejscach. Nie używaj robopsa na ulicy ani w tłumie.
3. Przerwij zabawę podczas burzy lub deszczu.
4. Nie dotykaj obracających się kół. Uważaj, aby włosy i ubranie nie wplątały się w mechanizm.
5. Nie uderzaj robopsem w ludzi.
6. Nie rzucaj robopsem ani nie uderzaj nim o twarde powierzchnie.
7. Trzymaj z dala od ognia i wysokiej temperatury.
8. Nie rozkładaj ani nie modyfikuj elektroniki.



9. Po zabawie czyść delikatnie wilgotną szmatką. Najpierw wyłącz.
10. Nie zanurzaj w wodzie — uszkodzi elektronikę.

UWAGA: Produkt zawiera małe części — ryzyko zadławienia. Nieodpowiednie dla dzieci poniżej 3 lat.
Używaj tylko pod nadzorem dorosłych. Zachowaj instrukcję na przyszłość. Dystrybutor: ConQuest
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